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Per il drcuito normdizzato in figura determinare:

lafunzione di rete F1(s)= Vu(9)/11(9); (7p)

lafunzione di rete F,(s)= Vu(s)/V1(S); (7p)

il modulo elafase ddlav,(t) per i1(t)=2cos(2t) e v1(t)=0; (8p)

dwbdPRE

I’andamento per tutto I'asse del tempi ddla v,(t) quando vi(t) assume I’andamento in figura

(va(t)=1 per t<0; v4(t)=0 per O £ t<1; v;(t) =-1 per t>1 eiy(t)=0) e disegnarlo posshilmente in

scala; (8p)
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